
18

항 　　목 단위 비　고

모터 기종명 － M□□□□□□□Ｎ** M□□□□□□□A**

엔코더 사양 － 17bit(incrementa) 17bit(absolute)

엔코더룸 온도 ℃ 0~85

내외부자계 mT ±2　（20G)　이하

정격전압 Ｖ DC 4.5V~5.5V

외부배터리 전압 Ｖ － DC 2.4V~5.5V

소비전류 mA 160　typ

저소비 전력상태 μA － Typ 10μA

1회전 분해능 － 131,072(17bit）

다회전 계수량 count/turn － 65,536　Count
카운트up

방향

CCW

최대 회전수 r/min 6,000

입출력 형태 EIA－422B（반2중）

카운트 UP 방향 － CCW

통신

사양

전송방식 － 반2중 비동기 시리얼 통신

통신속도 Mbps 2.5

항 　　목 단위 사　양

사용주위 온도 ℃ 0~40 （결로 없을 것） 주1)

사용주위 습도 %RH 20~85 （결로 없을 것）

사용주위 온도 ℃ -20~65 （최고온도 보증: 80℃ , 72시간） 주2)

사용주위 습도 %RH 20~85 （결로 없을 것）

사용·보존분위기 －
실내(빗물이나 직사광선이 닿지 않을 것),

부식성 가스·인화가스·가연물·연삭액·오일·분진 없을 것)

절연계급 － Class B

절연저항 － DC 1000 V 메가 5MΩ이상

절연내압 － AC 1500 V 50/60 Hz　1분간 10mA이상

진동계급 － V 15 

내진동 m/s2 49　（5G）

내충격 m/s2 98　(10G) 

보호구조 － IP65 (단, 축관통부와 커넥터를 제외함）

시간정격 － 연속

CCW운전자세 － 모든 방향

회전방향 － 정회전：CCW　역회전：CW

표준시험조건 －
20℃·65%RH　단, 의문이 발생하지 않는 경우는5~40℃

45~95%RH에서 측정해도 된다.

일반적·정상적 사용조건 － 연평균 30℃ , 부하율 80% 이하에서 1일 20시간 이하

로터 관성 모멘트에 대한 권장부하관성 모멘트비율 － 30배 이하 

주１）사용온도는 모터에서 5cm떨어진 곳의 온도입니다 .

주２）수송 중 등을 상정한 단기시간 허용가능 온도입니다 .

항 　　목 단위 사　양 

모터기종명

M□□□□□2□□**

50W

MM500□2

100W

MM101□2

200W

MA201□2

MH201□2

400W

MA401□2

MH401□2

750W

MA751□2

MH751□2

1kW

MM102□2

1.5kW

MM152□2

2kW

MM202□2

허용 레이디얼 하중 N 68 68 245 245 392 490 490 490

허용 슬라이트 하중 N 58 58 98 98 147 196 196 196

주 3) 브레이크는 제어용이 아닙니다 . 상태유지용입니다 . 모터통전 ( 동작 ) 중은 반드시 브레이크를 해제해 주십시오 .

주 4) 전원은 SELV 전원 /위험전압에서 강화 절연된 전원을 사용해 주십시오 . 

브레이크 코일에는 극성이 있습니다 . DC24V: 황색 , GND : 청색에 접속해 주십시오 .

브레이크 전압이 12V 미만 , 및 역극성으로 사용하는 경우 1 회전부 정밀도가 악화됩니다 .

■사용주위 조건

■엔코더 사양

■축의 허용하중

※회전축 길이의 1/2 위치에서 

radial

thrust

Motor L

L/2
radial

모터 사양보충
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DA2YZ** DA224**

DA238** DA24A** DA26B** DA28C**

DA2Z1** DA212**

DA　　2　　12　　 ＊　  ＊

제품번호 보는 법

앰프

기호 모터기종 출력

YZ M□500□2□□＊＊ 50W

Z1 M□101□2□□＊＊ 100W

12 M□201□2□□＊＊ 200W

24 M□401□2□□＊＊ 400W

38 M□751□2□□＊＊ 750W

4A M□102□2□□＊＊ 1kW

6B M□152□2□□＊＊ 1.5kW

8C M□202□2□□＊＊ 2kW

■적용 모터

■추가번호

기호 전압

2 AC200~240V

■전압사양

기호

0 Incremental전용

1
Incremental

Absolute 겸용

■대응앰프 기종

앰프 일람


